Comment fonctionne le codeur incrémental de GTI ?

Extrait de la documentation de GTI
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Commentaires

Dans le déplacement de gauche à droite on enregistre le passa
ge en A2, et dans l'autre sens en B, donc un décalage d'un trait noir (une demi période). Mais 

1. si EF dépasse B1, sans dépasser A1, lors du retour on aura B=B1.

2. par contre, si EF ne dépasse pas B1, lors du retour on aura B=B2.

Or dans les deux cas l'interface renvoie la même valeur, donc décalage aléatoire d'un pas.

Conclusion : le décalage d'une demi période n'est pas grave car corrigeable immédiatement par soft, par contre le décalage aléatoire d'un pas lui pose problème, la seule solution que j'ai trouvée est la détection des fronts montant ET descendant pour faire le tri entre le cas 1 et 2. SI ce n'est pas possible, j'ai fait une moulinette qui fait le travail en faisant des hypothèses sur le mouvement.

Le problème est réglé dans GTS2 qui détecte le sens des fronts et qui fonctionne donc en demi période.
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